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1  初步说明

1.1  关于产品

重要说明！使用包装上的二维码或使用 www.di-soric.com 上的产品编号可以找到技术数据、操作说明、数据表
和 IODD。

1.2  符号

 
人身伤害警告符号

	高效、无故障运行注意事项

	
重要说明！如不遵守，可能导致故障或干扰

缩写、术语

NC	 常闭触点开关逻辑 (Normally closed)

NO	 常开触点开关逻辑 (Normally open)

PELV	 保护特低电压 (Protective Extra Low Voltage)

SELV	 安全特低电压 (Safety Extra Low Voltage)

NEC	 国家电气规范

UL	 美国保险商实验室

SSC	 IO-Link 开关状态 (Switching signal channel)

SP1	 IO-Link 开关阈值 1 (Setpoint 1)

2  安全提示

警告！根据 2006/42/EC 和 EN 61496-1 /-2，该设备不是安全组件。该设备不得用于个人防护！不遵守规定会导
致死亡或重伤危险！该设备只能按预期使用！

3  指定用途

该产品（也称为传感器）是一种用于光学、非接触式检测物体的传感器。
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4  产品描述

4.1  特征

OR3* 传感器是带有偏振滤光片的镜反射光电开关，需要反射镜才能正常工作。放置在传感器和反射镜之间的物体会削弱接收
器的信号。将接收到的强度级别与开关阈值进行比较，并计算出开关信号。

通过 IO-Link 通信，强度值和相应的开关信号可以作为 IO-Link 过程值进行传输。

提示：  
安装说明参见 第 5.2 固定 章，第 6 页。

提示： 
传感器调试说明参见 第 8 传感器上的调试 章，第 9 页。

提示： 
IO-Link 调试说明参见 第 9 IO-Link 章，第 11 页。

4.2  款型

该产品分为 O-33 和 O-34 系列。 

O-33 和 O-34 系列在机械设计和外壳材料方面有所不同。O-33 系列产品采用塑料外壳，防护等级达到 IP67。O-34 系列产品
采用不锈钢外壳，防护等级达到 IP69K。

O-33 系列	 O-34 系列

各个产品款型的区别如下：

产品 编号 外壳材料 光源 最大作用距离 [mm] 连接

OR33-RMN-PT-G3-T4 214911 塑料 LED，红色 6000 M8，4 针

OR33-RMN-PT-G3-2C 214910 塑料 LED，红色 6000 电缆，2.0 m

OR33-RSN-PT-G3-T4 214913 塑料 LED，红色，针状 5000 M8，4 针

OR33-RSN-PT-G3-2C 214912 塑料 LED，红色，针状 5000 M8，4 针

OR34-RMN-PT-G3-T4 214914 不锈钢 LED，红色 6000 M8，4 针

OR34-RSN-PT-G3-T4 214915 不锈钢 LED，红色，针状 5000 电缆，2.0 m

带针状 LED 的款型具有小而圆的光斑。这类传感器的优点是调试简单，可以检测较小的物体。
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5  安装

5.1  装配条件

重要说明！必须遵照所允许的设备运行环境要求。必须保护设备免受机械应力（例如震动和撞击）。该设备可以
安装在任何安装位置，重要的是确保安装无振动和减振。

5.2  固定

O-33 和 O-34 系列的安装孔有所不同。O-33 系列有一个用于 M3 紧固螺钉的通孔。O-34 系列有一个 M3 内螺纹。 

将设备安装至安装孔。请注意紧固螺钉的最大扭矩（M3 最大 0.5 Nm）。外壳不得变形，并且必须避免机械应力。

提示：  
使用合适的固定角铁（附件）安装传感器。

5.3  传感器相对于物体的方向

准备工作 
安装传感器时，必须确保前透镜附近或传感器视场范围内没有异物。确保前透镜上没有灰尘。使用柔软的无尘布清洁前透镜。

反射镜必须位于传感器允许的作用距离内。 
最大作用距离取决于所用反射镜的尺寸。 
只有精确对准才能实现最大作用距离。

最大作用距离，RMN 款型 最大作用距离，RSN 款型

R 84 6000 mm 5000 mm

R42 3000 mm 2500 mm

R19x54 3500 mm 1200 mm

薄膜 RFP 50 (50x50) 2500 mm 1500 mm

传感器和反射镜之间不得有任何物体。 
请遵守数据表中规定的最小作用距离（对应于与反射镜的最小距离）

重要说明！将传感器与反射镜之间的距离增加到最小 
作用距离以上，可以显著改善功能预留。请参见附录中的典型功能预留图。

安 装反射镜，将传感器对准反射镜的中心，然后固定。
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6  连接

6.1  一般信息

重要说明！ 
务必由具备资质的电工连接设备。必须遵守电气系统建设的国家和国际法规。

6.2  引脚排列

根据产品款型的不同，设备配有一个 M8 插头或一个电缆连接。

提示：对于具有 4 引脚的产品型号，通过 IO-Link，可以将引脚 2 的功能配置为与出厂设置不同。IO-Link 配置可
在引脚 2 上启用第二个开关输出。

6.3  开关输出开关逻辑

在出厂设置中，该器件在引脚 4 处具有推挽式开关输出，开关逻辑为 NO。  在出厂设置中，在 PNP 输入卡上操作时，开关行
为是“暗通”。

提示： 
在出厂设置中，在 NPN 输入卡上操作时，开关行为是“亮通”。

提示： 
如果开关逻辑更改为 NC，则开关行为将相反

6.4  连接电源电压

重要说明！ 
确保电压供应符合 SELV、PELV 标准。对于 UL 应用，只能使用 2 类电源供电。

重要说明！UL 应用只能使用 2 类电源供电。接近传感器与所有未绝缘带电部件之间应保持至少 12.5 mm 的距
离。使用最大额定电流为 2 A 的过流保护装置 
 
UL 应用仅可使用 2 类电源。接近传感器与任何未绝缘带电部件之间的最小距离为 12.5 mm。使用最大额定值为 
2 A 的过流保护。

	– 关闭设备电源
	– 根据技术数据将电源电压连接到设备

BN

BU

1

3

BK 4

pnpWH 2

S
npn

Set NO/NC
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7  操作和显示元件

LED1 绿色亮起 传感器准备运行

LED2 黄色亮起 开关输出 1 激活

开关阈值使用具有 270° 调节范围的电位计进行调整。如果将电位计置于左限位（从传感器正面观察），则开关阈值设置为最
大功能预留。如果将电位计置于右限位，则功能预留最小。

提示： 
有关电位计操作的更多详细信息参见 第 8.2 通过操作元件对传感器进行参数化 章，第 9 页。

LED 状态（绿色）
LED 开关输出（黄色）

电位计

电位计

功能预留

最大 最小
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8  传感器上的调试

8.1  一般信息

该设备通过接通电源电压投入运行。待机延迟结束后，设备即可运行。出厂时，参数已设置为出厂设置。该设备还可以额外使
用合适的 IO-Link 配置软件进行设置。

8.2  通过操作元件对传感器进行参数化

传感器需要一个对准的反射镜和一个物体来设置开关点 (SP1)。 
开关点使用电位计设置。 
将电位计旋转至左限位（最大功能预留）。

将物体放置在传感器的检测范围内，并检查 LED2 是否亮起。 
要检测较小且部分透明的物体，请顺时针旋转以减少功能预留。

将物体移出传感器的检测范围，并检查 LED2 是否不再亮起。

提示：如果物体上的 LED 2（黄色）不亮或偶尔亮起，则减少功能预留，检查应用或优化带有 IO-Link 的传感器
配置（第 9 IO-Link 章，第 11 页）。

LED 开关输出（黄色）

电位计
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8.3  使用引脚 2 上的输入调整开关逻辑

在出厂设置中，开关输出处于推挽模式，开关逻辑为 NO。参数设定完成后，当检测到物体时，开关输出将激活。可以使用引
脚 2 将开关逻辑从常开 (NO) 更改为常闭 (NC)，或从常闭 (NC) 更改为常开 (NO)。

引脚 2 在出厂设置中配置为输入（高电平有效）。

调整开关逻辑 LED 显示/开关输出

激活引脚 2 至少 2 秒 (24V) LED2 黄色亮起（序列 1）

传感器从 NO 切换到 NC 或从 NC 切换到 NO LED2 黄色并且调整开关逻辑

提示：或者，根据传感器的 IO-Link 配置，引脚 2 可以具有不同的功能。（第 9.10 引脚 2 上的多功能输入和输出
参数 章，第 20 页）

t (s)

1

0

Teach
PIN 2

2 ... 4 s

t (s)

1

0

NO/NC
PIN 2

>8 s

t (s)

1

0

NO/NC
PIN 2

>2 s

t (s)

1

0

Teach
PIN 2

4 ... 6 s

t (s)

1

0

Teach
PIN 2

6 ... 8 s
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9  IO-LINK

9.1  接口

IO-Link 是一种用于将智能传感器和执行器连接到自动化系统的通信系统。  
IO-Link 在 IEC 61131-9 标准中进行了标准化。

这些设备具有以下 IO-Link 规范：IO-Link 版本 V1.1.4，COM2 (38.4kBaud)，智能传感器配置文件第二版 V1.2 SSP 4.1.1

还可以使用合适的 IO-Link 参数化软件和 IO-Link 主站对设备进行参数化。可以使用以下 di-soric 产品完成离线参数化：

	– 配备 PC 和 IOL 主控软件版本 V 5.1 及更高版本
	– 不带 PC 带 IOL 便携式

IO-Link 主站在 IO-Link 设备和自动化系统之间建立连接。IO-Link 主站可以有多个 IO-Link 端口。每个端口均可连接一个 IO-
Link 设备（点对点通信）。

9.2  IODD

除了带有软件的 IO-Link 主站之外，您还需要设备的 IODD（IO 设备描述）。您可以通过包装上的二维码或访问 www.di-soric.
com 的“下载”页面，根据产品编号找到 IODD。您也可以在 IO-Link 联盟的 IODDfinder 门户网站 ioddfinder.io-link.com 上找
到 IODD

IODD 由 XML 文件和图像组成。下载文件是一个 ZIP 文件。IODD 描述了 IO-Link 设备。它包含有关工程工具中的标识、设备
参数、过程和诊断数据、通信属性以及用户界面结构的信息。

提示：www.di-soric.com 上的 IODD 下载包含以图形方式表示主 XML 文件内容的 HTML 文件。以下表示取自用
户角色为“专家”的英语 HTML 文件。

现场总线

PLC

工业 
以太网

IOL-MASTER

SIO

可能的系统结构
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9.3  识别

IO-Link 可通过连接的 IO-Link 主站识别 IO-Link 设备。可以在“识别”菜单中找到以下识别数据：

提示：定位器功能提供了通过命令在系统中快速查找设备的可能性。定位器启动值为 126，定位器停止值为 127
，可以轻松地从视觉上识别该设备。
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9.4  过程数据

过程数据通过循环数据报文传输至主站。输入数据 PDIn 的数据长度为 4 字节。

测量值（子索引 1）表示接收到的无量纲强度值。

如果反射镜在传感器的检测范围内，则测量值较大。如果物体位于传感器和反射镜之间，则测量值较小或为 32664（无测量）
。 

SSC1（子索引 3）的开关状态用于识别物体。 
SSC2（子索引 4）的开关状态可用于附加识别物体。

9.5  基本功能

基本功能由 IO-Link 标准定义。下面您将找到基本命令的描述。

使用值 129 将设备重置为出厂设置（应用重置） 
使用值 131 将设备重置为出厂设置并断开 IO-Link 连接（返箱设置）

通过 IO-Link 对本地操作元件进行变量锁定，索引为 12，子索引为 4， 
值：0=解锁，1=锁定
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提示：  
进一步的基本功能可以从设备的 IODD 中看到。

9.6  带电位计的传感器的 IO-LINK 配置

开关阈值可通过电位计或远程 IO-Link 配置设置。 
电位计或 IO-Link 的选择由索引 65 决定。 
值：0=远程，1=本地。 
出厂设置为 1=本地（电位计操作）

重要说明！ 
如果要通过 IO-Link 配置引脚 4 上的开关输出，则传感器必须处于远程设置。

提示：  
可以使用索引 90 读取电位计的开关阈值。



OR3X-R 镜反射光电开关14 15

600027-APACZH · Rev 1 · 2025/11

9.7  开关输出参数（引脚 4）

9.7.1 开关阈值 SSC.1

开关输出 SSC.1 的开关阈值 SP1 由索引 60、子索引 1 定义。 
值域取决于设备款型。

开关输出 SSC.1 的开关阈值 SP2 由索引 60、子索引 2 定义。 
值域取决于设备款型。

提示： 
SSC.2 的开关阈值 SP1 和 SP2 由索引 62 决定。

重要说明！如果索引 61、子索引 2 的开关功能为窗口或双点，则开关阈值 SP2 的值 
必须始终大于开关阈值 SP1 的值。

9.7.2 开关逻辑、开关功能；迟滞 SSC.1
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开关逻辑由索引 61、子索引 1 决定。 
值：0=高电平有效 (NO)，1=低电平有效 (NC)。 
出厂设置为 0=高电平有效 (NO)

开关输出的开关功能由索引 61、子索引 2 决定。 
允许的值：0=禁用，1=单点，2=窗口，3=双点 
出厂设置为 1=单点

预设值 1 = 单点适用于物体检测。如果强度小于 SP1，则开关输出激活。 
与SSP“Single Point Mode for quantity detection”相反，单点是取反的。

值 2 = 双点适用于监测基于强度评估的极限值。

开启点 SP2 和关闭点 SP1 可配置。SP2 和 SP1 之间的差异形成了迟滞。  
迟滞参数对传感器功能没有影响。

与SSP“Two Point Mode for quantity detection”相反，双点是取反的。

重要说明！ 
如果索引 61、子索引 2 的开关功能为双点，则开关阈值 SP2 的值必须始终大于开关阈值 SP1 的值。

提示： 
出于应用原因，值 3 = 窗口对于镜反射光电开关无用。因此，不建议使用它。

SSC.1 的迟滞由索引 61、子索引 2 决定。 
对于 SSC.1，滞后可以自动（标准/精调）或手动设置（单位：%）。 
值 0=自动滞后 
出厂设置为 0 = 自动滞后

ON

SP1

强度值
OFF

滞后

ON

SP1 SP2

强度值
OFF
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9.7.3 极性和 SSC 引脚 4 分配

极性的分配以及开关通道 SSC.1 或 SSC.2 到引脚 4 的分配由索引 70 决定。 
值：0=SSC.1，推挽输出 (PP)，1=SSC.1，NPN 输出，2=SSC.1，PNP 输出 
3=SSC.2，推挽输出 (PP)，4=SSC.2，NPN 输出，5=SSC.2，PNP 输出 
出厂设置为 0= SSC.1，推挽输出 (PP)

提示：有关配置 SSC.2 的信息，参见  
第 9.8 附加开关通道 SCC.2 的参数 章，第 18 页。

9.7.4 引脚 4 开关延迟

引脚 4 的开关延迟时间由索引 66 决定。 
值域：0 至 10000 ms 
出厂设置为 0 ms
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9.8  附加开关通道 SCC.2 的参数

9.8.1 开关阈值 SSC.2
通过传感器模式（索引 72），该设备可以针对特定应用进行优化。

开关输出 SSC.2 的开关阈值 SP1 由索引 62、子索引 1 定义。 
值域取决于设备款型。

开关输出 SSC.2 的开关阈值 SP2 由索引 62、子索引 2 定义。 
值域取决于设备款型。

重要说明：如果索引 63、子索引 2 的开关功能为窗口或双点，则开关阈值 SP2 的值必须始终大于开关阈值 SP1 
的值。

9.8.2 开关逻辑，开关功能，迟滞 SSC.2
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开关逻辑由索引 63、子索引 1 决定。 
值：0=高电平有效 (NO)，1=低电平有效 (NC)。 
出厂设置为 0=高电平有效 (NO)

开关输出的开关功能由索引 63、子索引 2 决定。 
允许的值：0=禁用，1=单点，2=窗口，3=双点 
出厂设置为 1=单点

第 9.7.2 章描述了该功能，并以图形方式说明了开关功能的不同特性。

SSC.2 的迟滞由索引 63、子索引 2 决定。 
对于 SSC.2，滞后可以自动（标准/精调）或手动设置（单位：%）。 
值 0=自动迟滞

9.9  传感器功能参数

9.9.1 传感器模式
通过传感器模式（索引 72），该设备可以针对特定应用进行优化。

值：0=标准 ，1=精度 
传感器标准模式是出厂设置，可检测快速移动的物体。

以下属性会根据传感器模式而变化：
	– 开关频率
	– 测量值过滤器

开关频率 测量值

标准 1000 Hz 未过滤

精度 100 Hz 平均值 10

9.9.2 防串扰

该参数（索引 78）可用于防止多个传感器的相互干扰或由强光学干扰（例如闪光）引起的干扰。

值：0=禁用，1=单传感器操作（例如，带闪光灯），2、3=双传感器操作，4、5=三传感器操作 
出厂设置为 0=禁用
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提示：  
通过激活防串扰，开关频率显著降低（高达标称值的 14%）。

9.10  引脚 2 上的多功能输入和输出参数

除了第 8.3 使用引脚 2 上的输入调整开关逻辑 章，第 10 页，中描述的更改开关逻辑的出厂设置外，还可以使用索引 71 将
引脚 2 配置为开关输出或完全禁用。可以使用索引 71 对以下附加功能进行参数化

值 0=引脚 2 禁用，1=输入（高电平有效），2=输入（低电平有效） 
值 3、4、5=引脚 2 上的 (SSC.1) 与引脚 4 上的 IO-Link 通信并行操作，极性可为 PP、NPN 或 PNP 
值 6、7、8=引脚 2 上的第二个附加开关输出 (SSC.2)，极性可为 PP、NPN 或 PNP

提示：如果引脚 2 发出 SSC.1 信号，则传感器可以并行操作，同时在引脚 2 上传输快速开关信号，并在引脚 4 上
传输 IO-Link 数据。

9.11  IO-LINK 示教命令

9.11.1 选择示教的开关通道

使用索引 58 选择 IO-Link 示教命令的开关通道。

重要说明！ 
如果使用示教命令配置引脚 4 上的开关输出，则传感器必须处于远程设置。（索引 65，值 0）

控制
IO-Link 

主站 通过引脚 2 进行快速开关输出通过引脚 4 进行 IO-Link 通信

010101010100011101010101101
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9.11.2 根据智能传感器配置文件进行示教

提示： 
根据智能传感器配置文件的示教功能由于应用原因并不实用。因此，不建议使用它。

9.11.3 特定示教功能
该传感器支持以下特定的示教功能。

示教反射镜： 
传感器需要清晰地观察反射镜才能示教开关点。开关点示教为强度值，并具有反射镜上示教值的功能预留。开关阈值小于示教
值。 
SP1 的示教通过“Teach Reflektor”命令（索引 2，值 77）完成。

提示：  
对于反射镜示教，请配置适当的开关通道和单点开关功能。

示教物体： 
传感器需要在传感器和反射镜之间放置一个物体来示教开关点。开关点示教为强度值，并具备相对于示教值的功能预留。开关
阈值大于示教值。 
SP1 的示教通过“Teach Object”命令（索引 2，值 77）完成。

提示：  
对于物体示教，请配置适当的开关通道和单点开关功能。

重要说明！  
出于特定应用的原因，示教物体功能可能至关重要。示教后请检查应用。
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9.12  诊断

IO-Link 诊断可实现设备的高效维护。诊断菜单位于下面。

9.12.1 智能传感器配置文件诊断基本功能
索引 36 的设备状态显示当前设备状态。值：0=设备正常，1=需要维护，2=不符合规格，3=功能检查，4=错误 
更多信息可在索引 37 的详细设备状态下找到

9.12.2 特定于设备的诊断
索引 104：功能预留仅用于评估物体衰减状态下的信号，值 255：完全衰减，值 1：低功能预留，值 > 1：功能预留增加 
索引 87：设备当前内部温度 (°C) 
索引 96：开启后的最高温度 (°C) 
索引 97：开启后的最低温度 (°C) 
索引 93：传感器运行小时 
索引 94：开启次数 
索引 95：SSC1 开启次数
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9.13  参数错误类型

9.14  事件
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10  故障排除

LED / 错误图像 可能的原因 措施

LED1 绿色熄灭 无电压或电压超出工作
电压

检查电源

物体检测中断 传感器相对于反射镜和
物体的朝向不佳

优化传感器和反射镜的对准（参见第 5.3 章）
使用操作元件或 IO-Link 优化传感器配置

传感器对操作元件的操作没有
反应

IO-Link 远程配置激活 启用 IO-Link 电位计配置（本地，索引 65，值 1）

传感器对操作元件的操作没有
反应

操作元件已锁定 使用 IO-Link 解锁操作元件（注意设备访问锁）

连接引脚 2 时传感器没有反应 引脚 2 未配置为输入 通过 IO-Link 将引脚 2 配置为输入或通过  
IO-Link 将设备设置为出厂设置

检测中断，多个传感器安装位
置过近

相互干扰 增加传感器之间的距离
使用 IO-Link 配置防串扰功能

传感器功能不明 传感器配置不可追踪 断开传感器的电压并连接电源电压
使用 IO-Link 将传感器重置为出厂设置并重新配置
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11  维护、修理及处理

11.1  维护

该设备在运行期间无需维护。

为获得最佳功能，请注意以下事项：

	– 定期使用柔软的无绒布清洁前透镜
	– 定期检查固定情况和电气连接

11.2  维修 

只有制造商才允许修理有缺陷的设备。

11.3  处理

该设备必须根据适用的国家/地区特定废物处理法规以环保方式进行处理。
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附录

典型功能预留（反射镜 R84）

功能预留

1  传感器/物体距离 [mm]
2  功能预留

OR3*-RMN

功能预留

1  传感器/物体距离 [mm]
2  功能预留

OR3*-RSN
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典型响应（白色 90%）

典型响应

1  传感器/标准测量板距离 [mm]
2  物体/光轴偏移 
[mm]

3  传感器
4  标准测量板 

OR3*-RMN

典型响应

1  传感器/标准测量板距离 [mm]
2  物体/光轴偏移 
[mm]

3  传感器
4  标准测量板 

OR3*-RSN
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