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1 REMARQUE PRELIMINAIRE

1.1 A PROPOS DU PRODUIT

g IMPORTANT ! Vous trouverez les caractéristiques techniques, le mode d’emploi, la fiche technique et I'lODD
via le code QR sur I'emballage ou alternativement via la référence sur www.di-soric.com.

1.2 SYMBOLES

& Symbole d’avertissement contre les dommages corporels
o Remarque pour un fonctionnement efficace et sans erreur
A Important | Le non-respect peut aboutir a des dysfonctionnements ou perturbations

ABREVIATIONS, NOTIONS

NC Logigue de commutation contact a ouverture (Normally closed)
NO Logigue de commutation contact a fermeture (Normally open)
PELV Tres basse tension de protection (Protective Extra Low Voltage)
SELV Tres basse tension de sécurité (Safety Extra Low Voltage)

UL Underwriters Laboratories

SSP Smart Sensor Profile

SSC Etat du canal de commutation 10-Link (Switching signal channel)
SP1 Seuil de commutation 1 10-Link (Setpoint 1)

2 CONSIGNE DE SECURITE

ﬁ AVERTISSEMENT ! ['appareil n’est pas un composant de sécurité au sens des reglementations 2006/42/CE
et EN 61496-1/-2. ’appareil ne doit en aucun cas étre utilisé pour la protection des personnes ! Le non-respect de
cette consigne peut entrainer la mort ou des blessures graves | L’appareil peut uniqguement étre utilisé pour 'usage

prévu !

3 UTILISATION CONFORME A L’USAGE PREVU

Le produit (également appelé détecteur) est un détecteur destiné a la détection optique sans contact d’objets.

4 DESCRIPTION DU PRODUIT

4.1 CARACTERISTIQUES

Les détecteurs OT3* sont des détecteurs a réflexion fonctionnant a I’énergie. Le niveau d’intensité regu est comparé au seuil de
commutation et analysé comme signal de commutation.

Gréace a la communication 10-Link, les valeurs d’intensité et les signaux de commutation correspondants peuvent étre transmis
comme valeurs de processus |O-Link.

| ]| - -
600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11 - di-soric



DETECTEUR A REFLEXION OT3X-R 5

0 REMARQUE :
Les instructions de montage correspondantes sont indiquées au Chapitre 5.2 Fixation, Page 5.

o REMARQUE : Vous trouverez des informations sur la mise en service du détecteur
dans le Chapitre 8 Mise en service du détecteur, Page 8.

o REMARQUE :
Vous trouverez des informations sur la mise en service avec IO-Link Chapitre 9 I0-Link, Page 9.

4.2 VARIANTES

Les produits sont disponibles dans les séries O-33 et O-34.

Les séries O-33 et O-34 se distinguent par leur conception mécanique et le matériau de leur baitier. Les produits de la série O-33
sont équipés d’un boitier en plastique avec indice de protection IP67. Les produits de la série O-34 sont équipés d’un boitier en
acier inoxydable avec indice de protection IP69K.

Série 0-33 Série 0-34

Les différentes variantes de produits se distinguent comme suit :

OT33-RMN-PT-G3-T4 214920 Plastique LED, rouge 1000 | M8, 4 pdles
OT33-RMN-PT-G3-2C 214919 Plastique LED, rouge 1000 | Cable, 2,0 m
OT34-RMN-PT-G3-T4 214921 Acier inoxydable LED, rouge 1000 | M8, 4 pdles

5 MONTAGE

5.1 CONDITIONS DE MONTAGE

ﬁ IMPORTANT ! |l convient de respecter les conditions ambiantes admissibles pour le fonctionnement de
I'appareil. L’appareil doit &tre protégé contre les sollicitations mécaniques (p. ex. impacts et coups). L'appareil peut
étre monté dans n’importe quelle position, a condition d’assurer I'absence de secousses et de vibrations.

5.2 FIXATION

Les alésages de fixation sont un trait distinctif des séries O-33 et O-34. Les produits de la série O-33 disposent d’un alésage
traversant pour les vis de fixation M3. Les produits de la série O-34 quant a eux disposent d’un filetage interne M3.

Fixez I'appareil sur les trous de fixation. Respectez le couple maximal pour les vis de fixation (M3 max. 0,5 Nm). Le boitier ne doit
pas se déformer, les tensions mécaniques sont a éviter.

o REMARQUE :
Montez le détecteur a I'aide d’une équerre de fixation (accessoire) appropriée.

| 1 1] - -
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5.3 ALIGNEMENT DU DETECTEUR AVEC L’OBJET

Préparation
Lors du montage du détecteur, assurez-vous qu’il N’y a aucun objet étranger au niveau de sa face avant ni dans son champ de

vision. Assurez-vous également que la face avant est exempte de salissures. Utilisez un chiffon doux et exempt de poussiére
pour nettoyer la face avant.

|"objet a détecter doit se trouver dans la portée de détection admissible.

Orientez le détecteur de maniéere a ce que le rayon lumineux soit centré sur I'objet.

6 RACCORDEMENT ELECTRIQUE

6.1 REMARQUES GENERALES

A IMPORTANT ! "appareil doit étre raccordé par un électricien qualifié. Il convient de respecter les reglements
nationaux et internationaux relatifs a I'installation de matériel électrique.

6.2 AFFECTATION DES BROCHES

Selon la variante du produit, I'appareil dispose d’un connecteur male M8 ou d’un céble de raccordement.

BN 1 @

L npn
BK 4 ®

o] MO Set NO/NC [pnp
BU 3~
)

0 REMARQUE : Avec IO-Link, la fonction de la broche 2 se configure différemment du réglage d’usine.
La configuration I0-Link permet une sortie de commutation supplémentaire sur la broche 2.

6.3 LOGIQUE DE COMMUTATION SORTIE DE COMMUTATION

Dans le réglage d’'usine, I'appareil dispose d’une sortie de commutation push-pull avec logique de commutation NO sur la
broche 4. La fonction « commutation claire » est activée par défaut lors du fonctionnement sur une carte d’entrée PNP.

o REMARQUE :
La fonction « commutation foncée » est activée par défaut lors du fonctionnement sur une carte d’entrée NPN.

o REMARQUE :
Si la logique de commutation est changée sur NC, un comportement de commutation inversé a lieu.

| ]| - -
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6.4 RACCORDEMENT DE LA TENSION D’ALIMENTATION

IMPORTANT !
Assurer une alimentation en tension selon SELV, PELV.

IMPORTANT ! Pour les applications UL, utiliser uniquement des blocs d’alimentation de catégorie d’alimenta-
tion 2. Maintenez une distance minimale de 12,5 mm entre le détecteur et toutes les pieces sous tension non
isolées. Utilisez un dispositif de protection contre les surintensités avec un courant nominal maximal de 2 A.

A
A

Operate UL applications exclusively with power supplies classified as Class 2. Allow a minimum distance of
12.5 mm between the proximity sensor and any uninsulated live parts. Use an overcurrent protection rated 2 A
maximum.

— Mettre I'appareil hors tension
— Raccorder la tension d’alimentation a I’'appareil conformément aux caractéristiques techniques

7 ELEMENTS DE COMMANDE ET D’AFFICHAGE

Potentiométre

d
O

LED1 Etat vert
LED2 sortie de commutation jaune

Affichage LED en service

LEDA verte, Détecteur opérationnel
allumée

LED2 jaune, Sortie de commutation 1 active
allumée

Le réglage du seuil de commutation s’effectue a I'aide d’un potentiometre avec une plage de réglage de 270°. Si le potentiometre
est completement a gauche (vu depuis I'avant du détecteur), le seuil de commutation est réglé sur la réserve de fonctionnement
maximale. Si le potentiometre est completement a droite, la réserve de fonctionnement est minimale.

Potentiomeétre

Réserve de fonctionnement

@ max. min.

o REMARQUE : Pour plus d’informations sur I'utilisation avec un potentiomeétre voir
Chapitre 8.2 Paramétrage du détecteur avec élements de commande, Page 8.

| 1 1] - -
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8 MISE EN SERVICE DU DETECTEUR

8.1 REMARQUES GENERALES

En activant la tension d’alimentation, I'appareil est mis en service. Une fois le délai d’attente écoulé, I'appareil est opérationnel.
A la livraison, les parametres sont réglés sur le réglage d’usine. L’appareil peut en outre étre réglé via un logiciel de configuration
|O-Link adapté.

8.2 PARAMETRAGE DU DETECTEUR AVEC ELEMENTS DE COMMANDE

Le réglage du seuil de commutation (SP1) du détecteur nécessite la présence d’un objet. Le seuil de commutation se regle a
I'aide d’un potentiometre.
Tournez complétement le potentiomeétre vers la gauche (réserve de fonctionnement maximale).

Potentiométre

LED2 sortie de commutation jaune

Positionnez I'objet de maniére statique dans la zone de détection du détecteur.

Tournez le potentiometre vers la gauche jusqu’a ce que la LED2 jaune s’allume.

Tournez le potentiometre vers la droite jusqu’a ce que la LED2 jaune s’éteigne.

Tournez progressivement le potentiometre vers la gauche jusqu’a ce que la LED2 jaune s’allume.
Retirez I'objet et vérifiez que la LED2 jaune est éteinte.

Si l'intensité est inférieure au seuil de commutation réglé, la sortie de commutation est active.

o REMARQUE : Si le seuil de commutation ne peut pas étre réglé a I'aide du potentiométre, il est possible que la
commande soit désactivée ou verrouillée en raison de la configuration 10-Link. Vous trouverez des informations a
ce sujet dans Chapitre 10 Dépannage, Page 23.

o REMARQUE : Sila LED2 jaune reste allumée en 'absence d’objet, vérifiez I'application ou optimisez la configu-
ration du détecteur avec 10-Link (Chapitre 9 IO-Link, Page 9).

0 REMARQUE : | a détection d’objets devant un arriere-plan n’est possible qu’avec une réflectance élevée ou
une grande distance. Il est également recommandé d’utiliser un détecteurs a réflexion directe avec suppression
d’arriere-plan.

| ]| - -
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8.3 ADAPTER LA LOGIQUE DE COMMUTATION A UENTREE SUR BROCHE 2

Dans le réglage d’usine, la sortie de commutation se trouve en mode push-pull avec la logique de commutation NO. Une fois le
paramétrage effectué, la sortie de commutation est active lorsqu’un objet est détecté. Le passage de la logique de commutation
de NO a NC ou de NC a NO peut étre effectuée a I'aide de la broche 2.

La broche 2 est configurée comme entrée (Active High) dans le réglage d’usine.

NO/NC
PIN 2
1
>2's
0
Activer la broche 2 pendant 2 secondes au moins (24 V) LED2 jaune allumée (séquence 1)
Le détecteur passe de NO a NC ou de NC a NO LED2 jaune avec ajustement de la logique de
commutation

REMARQUE : Alternativement, la broche 2 peut présenter une fonction différente en fonction de la configura-
tion IO-Link du détecteur. (voir 9.10 Parameétres entrée et sortie multifonction sur broche 2)

9 10-LINK

9.1 INTERFACE

|O-Link est un systeme de communication pour la liaison de détecteurs et actionneurs intelligents a des systemes
d’automatisation.
|O-Link est standardisé dans la norme CEI 61131-9.

Les appareils disposent de la spécification 10-Link suivante : lO-Link version V1.1.4, COM2 (38,4 kBaud), profil Smart Sensor 2e
édition V1.2 SSP 4.1.1

'appareil peut en outre étre paramétré avec un logiciel de paramétrage 10-Link adapté et un IO-Link Master. Le paramétrage
hors ligne peut s’effectuer avec les produits di-soric suivants :

— Avec PC et IOL Master avec version logicielle 5.1 ou supérieure
— Sans PC avec IOL-Portable

| 1 1] - -
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L’IO-Link Master établit la liaison entre les appareils IO-Link et le systeme d’automatisation. Un 10-Link Master peut disposer de
plusieurs ports 10-Link. Un appareil IO-Link peut étre raccordé a chaque port (communication point a point).

=

I

Controle

Bus de
terrain

Architecture possible du systeme

9.2 I0DD

Outre un IO-Link Master avec logiciel, vous avez besoin de I'lODD (IO Device Description) pour I'appareil. L'lODD est disponible
via le code QR figurant sur I'emballage ou via la référence a I'adresse www.di-soric.com, sous « Téléchargements ». Vous
trouverez également les I0ODD sur le portail IODDfinder du consortium IO-Link : ioddfinder.io-link.com

L'IODD se compose d’un fichier XML et d’images. Le fichier de téléchargement est un fichier ZIP. L'lODD décrit les appareils 10-
Link. Elle contient les informations concernant I'identification, les parametres des appareils, les données liées aux processus et
aux diagnostics, les caractéristiques de communication ainsi que la structure de I'interface utilisateur dans I'outil d’ingénierie.

o REMARQUE : Une fois sous « Téléchargements » a I'adresse www.di-soric.com, vous trouverez des fichiers
HTML, qui représentent de maniere graphigue le contenu du fichier principal XML. Les représentations suivantes
ont été prises du fichier HTML anglais avec le réle utilisateur « Specialist ».

9.3 IDENTIFICATION

|O-Link permet I'identification d’appareils 10-Link avec un IO-Link Master raccordé. Le menu Identification comprend les données
d’identification suivantes :

| ]| - -
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o REMARQUE : | a fonction Locator permet de trouver rapidement I'appareil dans I'installation a I’aide d’une
commande. Avec les valeurs 126 pour « Locator Start » et 127 pour « Locator Stop », I'appareil se détecte facile-
ment et visuellement.

9.4 DONNEES DE PROCESSUS

Les données de processus sont transmises au Master dans un télégramme de données cyclique. Les données d’entrée PDIn
disposent d’une longueur de données de 4 octets.

LLa valeur mesurée (sous-index 1) indique la valeur d’intensité sans dimension recue.

Les objets clairs proches du détecteur génerent des valeurs d’intensité élevées, tandis que les objets sombres éloignés du
détecteur génerent des valeurs d’intensité faibles.

|’état de commutation du SSC1 (sous-indice 3) est utilisé pour détecter les objets.
[’état de commutation du SSC2 (sous-indice 4) peut étre utilisé pour la détection supplémentaire d’objets.

| 1 1] - -
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9.5 FONCTIONS DE BASE

Les fonctions de base sont définies par le standard 10-Link. La description de commandes élémentaires est donnée ci-dessous.

Réinitialisation de I'appareil aux réglages d’usine (Application reset) avec la valeur 129
Reéinitialisation de I'appareil aux réglages d’usine et déconnexion IO-Link (Back to Box) avec valeur 131

Verrouillage variable d’éléments de commande locaux via IO-Link avec indice 12, sous-indice 4, valeur : O=non verrouillé,
1=verrouillé

o REMARQUE :
Les autres fonctions de base sont visibles depuis I'lODD de I'appareil.

9.6 CONFIGURATION IO-LINK POUR LES DETECTEURS AVEC POTENTIOMETRE

Les seuils de commutation peuvent étre définis soit via le potentiomeétre, soit via la configuration 10-Link (Remote).
La sélection du potentiométre ou de I'lO-Link est déterminée par 'indice 65.

Valeurs : 0 = Remote, 1 = Local.

Le réglage d’usine est 1 = Local (commande par potentiometre).

| ]| - -
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0 IMPORTANT ! S'il est souhaité que la sortie de commutation soit configurée sur la broche 4 via |O-Link, le
détecteur doit étre réglé sur Remote.

0 REMARQUE :
Le seuil de commutation du potentiometre peut étre lu avec I'indice Q0.

9.7 PARAMETRES DE SORTIE DE COMMUTATION (BROCHE 4)

Dans le réglage d’usine, la configuration de la sortie de commutation sur la broche 4 s’effectue avec SSC.1.

9.7.1 SEUIL DE COMMUTATION SSC.1

Le seuil de commutation SP1 pour la sortie de commutation SSC.1 est défini avec I'indice 60, sous-indice 1.
Le seuil de commutation SP2 pour la sortie de commutation SSC.1 est défini avec I'indice 60, sous-indice 2.

IMPORTANT ! Si le comportement de commutation de 'indice 61, sous-indice 2 renvoie au mode Window ou
Two Point, la valeur du seuil de commutation SP2 doit toujours étre supérieure a celle du seuil de commutation
SP1.

REMARQUE :
Les seuils de commutation SP1 et SP2 pour SSC.2 sont déterminés avec I'indice 62.

600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11 i di-soric
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9.7.2 LOGIQUE DE COMMUTATION, COMPORTEMENT DE COMMUTATION ;
HYSTERESIS SSC.1

La logique de commutation est définie avec l'indice 61, sous-indice 1.
Valeurs : O=High Active (NO), 1=Low Active (NC).
Le réglage d’usine est O=High Active (NO)

Le comportement de commutation pour la sortie de commutation est déterminé avec l'indice 61, sous-indice 2.
Valeurs autorisées : O=Deactivated, 1=Single Point, 2=Window, 3=Two Point
Le réglage d’usine est 1 = Single Point.

La valeur pré-réglée 1 = Single Point convient pour la détection d’objets sur la base de 'analyse de l'intensité.
Si I'intensité est supérieure a SP1, la sortie de commutation est active.

Le mode Single-Point est implémenté conformément au SSP « Single Point Mode for quantity detection ».

Hysteresis

»
< !

» |ntensity value

La valeur 2 = Two Point convient pour la surveillance des valeurs limites sur la base de I’évaluation de 'intensité.

Le point d’enclenchement SP2 et le point de désactivation SP1 peuvent étre configurés. La différence entre SP2 et SP1 forme
I'hystérésis. Le parametre Hystérésis n’a aucune influence sur la fonction de détection.

| ]| - -
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Le mode Two Point est implémenté conformément au SSP « Two Point Mode for quantity detection ».

\

SP1 SP2

» Intensity value

IMPORTANT ! Sile comportement de commutation de 'indice 61, sous-indice 2 renvoie au mode Window ou
Two Point, la valeur du seuil de commutation SP2 doit toujours étre supérieure a celle du seuil de commutation
SP1.

hystérésis de SSC.1 est déterminée par I'indice 61, sous-indice 2.

Pour SSC.1, I'hystérésis peut étre réglée automatiquement (réglage standard/fin) ou manuellement en %.
Valeur O = hystérésis automatique

Le réglage d’usine est 0 = hystérésis automatique

9.7.3 AFFECTATION DE POLARITE ET DE SSC BROCHE 4

Laffectation de la polarité et des canaux de commutation SSC.1 ou SSC.2 a la broche 4 est déterminée par I'indice 70.
Valeurs : 0=SSC.1, sortie push-pull (PP), 1=SSC.1, sortie NPN, 2=SSC.1, sortie PNP

3=SSC.2, sortie push-pull (PP), 4=SSC.2, sortie NPN, 5=SSC.2, sortie PNP

Le réglage d’usine est 0= SSC.1, sortie push-pull (PP)

o REMARQUE : Vous trouverez des informations sur la configuration de SSC.2 dans Chapitre 9.8 Paramétres
pour canal de commutation supplémentaire SCC.2, Page 16

| 1 1] - -
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9.7.4 RETARD DE COMMUTATION BROCHE 4

La durée du retard de commutation de la broche 4 est déterminée par I'indice 66.
Plage de valeurs : 0 a 10 000 ms
Le réglage d’usine est 0 ms

9.8 PARAMETRES POUR CANAL DE COMMUTATION SUPPLEMENTAIRE SCC.2

9.8.1 SEUIL DE COMMUTATION SSC.2

Le seuil de commutation SP1 pour la sortie de commutation SSC.2 est défini avec I'indice 62, sous-indice 1.
Le seuil de commutation SP2 pour la sortie de commutation SSC.2 est défini avec I'indice 62, sous-indice 2.

IMPORTANT ! Sile comportement de commutation de 'indice 63, sous-indice 2 renvoie au mode Window ou
Two Point, la valeur du seuil de commutation SP2 doit toujours étre supérieure a celle du seuil de commutation
SP1.

| ]| - -
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9.8.2 LOGIQUE DE COMMUTATION, COMPORTEMENT DE COMMUTATION ;
HYSTERESIS SSC.2

La logique de commutation est définie avec 'indice 63, sous-indice 1.
Valeurs : O=High Active (NO), 1=Low Active (NC).
Le réglage d’usine est O=High Active (NO)

Le comportement de commutation pour la sortie de commutation est déterminé avec I'indice 63, sous-indice 2.
Valeurs autorisées : 0=Deactivated, 1=Single Point, 2=Window, 3=Two Point
Le réglage d’usine est 1 = Single Point.

Le chapitre 9.6.2 décrit la fonction et illustre graphiquement les différentes formes de comportements de commutation.

L’hystérésis de SSC.2 est déterminée par I'indice 63, sous-indice 2.
Pour SSC.2, I'hystérésis peut étre réglée automatiquement (réglage standard/fin) ou manuellement en mm.
Valeur O=hystérésis automatique

9.9 PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT DU DETECTEUR

9.9.1 MODE DE DETECTION
Avec le mode de détection (indice 72), I'appareil peut étre optimisé pour des cas d’application spécifiques.

Valeur : O=Standard, 1=Précision
Le réglage d’usine est le mode de détection Standard, qui permet de détecter rapidement les objets en mouvement.

600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11 rdi-soric
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Les propriétés suivantes varient en fonction du mode de détection :

— Fréguence de commutation
— Filtre de valeurs mesurées

Standard 1000 Hz Non filtrée
Précision 100 Hz Valeur moyenne 10

9.9.2 ANTI DIAPHONIE

Ce parametre (indice 78) permet d’empécher I'influence réciproque de plusieurs détecteurs ou les perturbations dues a des
interférences optiques importantes (a 'instar du flash).

Valeurs : O = désactivé, 1 = fonctionnement a 1 détecteur (p. ex. en cas de flash), 2,3 = fonctionnement a 2 détecteurs, 4,5 =
fonctionnement a 3 détecteurs.
Le réglage d’usine est O = désactive.

o REMARQUE :
L’activation de la fonction anti-diaphonie réduit considérablement la fréquence de commutation (jusqu’a 14 % de la
valeur nominale).

9.10 PARAMETRE ENTREE ET SORTIE MULTIFONCTION SUR BROCHE 2

Outre le réglage d’usine décrit au chapitre 8.3 pour modifier la logique de commutation, la broche 2 peut aussi étre configurée
comme sortie ou étre completement désactivée avec l'indice 71. Les fonctions supplémentaires suivantes peuvent étre
paramétrées a I'aide de I'indice 71

Valeur O = broche 2 désactivée, 1 = Entrée (High Aktiv), 2 = entrée (High Aktiv)

Valeur 3,4,5 = fonctionnement en parallele de (SSC.1) sur la broche 2 lors de la communication IO-Link sur la broche 4, polarité
au choix PP, NPN ou PNP

Valeur 6,7,8 = deuxieme sortie de commutation supplémentaire (SSC.2 ) sur la broche 2, polarité au choix PP, NPN ou PNP

600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11 - di-soric
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REMARQUE : Sila broche 2 SSC.1 est activée, le détecteur peut transmettre simultanément des signaux de
commutation rapides sur la broche 2 et des données I0-Link sur la broche 4 en mode paralléle.

Controle
Master

Communication 10-Link avec broche 4 Sortie relais rapide avec broche 2

O-Link o 010101010100011101010101101 /-\ M i e =

9.11 COMMANDES D’APPRENTISSAGE IO-LINK

9.11.1 SELECTION DU CANAL DE COMMUTATION POUR L’APPRENTISSAGE

La sélection du canal de commutation pour une commande d’apprentissage 10-Link s’effectue avec I'indice 58.

0 IMPORTANT ! Si la sortie de commutation de la broche 4 doit étre configurée avec des commandes d’appren-
tissage, le détecteur doit étre en mode Remote. (Indice 65, valeur 0)

9.11.2 APERCU DES FONCTIONS D’APPRENTISSAGE

Le point de commutation (SP) peut étre défini a I'aide de commandes d’apprentissage 10-Link. La fonction d’apprentissage
appropriée dépend du comportement de commutation configuré. Le tableau suivant en donne un apergu.

SSP : Teach-Single Value, Teach SP1
SSP : Teach-Single Value, Teach SP2

ok = pertinent
nok = non pertinent ou non pris en charge
* SP2 non requis pour Single Point

** Séquence Teach SP1 puis Teach SP2, le seuil de commutation SP2 doit étre supérieur a SP1
*** Entrée des valeurs en mm Indice 60 ou 62, sous-indices 1 et 2

o REMARQUE : Sélectionnez d’abord le comportement de commutation souhaité, puis exécutez la
fonction d’apprentissage correspondante.

o REMARQUE : Afin de garantir la sécurité de fonctionnement, les fonctions d’apprentissage fonctionnent avec
une réserve de sécurité. C’est pourquoi les valeurs seuils (SP) réellement définies different des points d’apprentis-
sage (TP). La réserve dépend de I'intensité lors de I'apprentissage.

| 1 1] - -
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9.11.3 FONCTIONS DE BASE D’APPRENTISSAGE SELON LE PROFIL SMART SENSOR

Les fonctions de base d’apprentissage sont définies par le standard 10-Link.
Le détecteur prend en charge les fonctions d’apprentissage suivantes définies dans le profil Smart Sensor.

Single Value Teach
Apprentissage de SP1 avec Single Value Teach via la commande « Teach SP1 » indice 2 avec la valeur 65.
Apprentissage de SP2 avec Single Value Teach via la commande « Teach SP2 » indice 2 avec la valeur 66.

0 IMPORTANT !
La valeur du seuil de commutation SP2 doit toujours étre supérieure a la valeur du seuil de commutation SP1.

9.11.4 RESULTATS DE L’APPRENTISSAGE SELON LE PROFIL SMART SENSOR

o REMARQUE :
Les résultats de I'apprentissage sont visibles dans I'indice 59.

| ]| - -
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9.12 DIAGNOSTIC

Le diagnostic 10-Link permet la maintenance efficace de I'appareil. Le menu Diagnostic se trouve ci-dessous.

9.12.1 FONCTIONS DE BASE DE DIAGNOSTIC DU PROFIL SMART SENSOR

L'état de I'appareil avec indice 36 indique I’état actuel de I'appareil. Valeur : O = L'appareil est OK, 1 = Maintenance nécessaire,
2 = Hors spécifications, 3 = Contréle du fonctionnement, 4 = Erreur Vous trouverez des informations supplémentaires sous I'état

détaillé de I'appareil a I'indice 37

9.12.2 DIAGNOSTIC SPECIFIQUE A L’APPAREIL

Indice 104 : Réserve de fonctionnement, valeur élevée : réserve de fonctionnement élevée, valeur 1 : signal faible, valeur O :

signal faible

Indice 87 : température interne actuelle de 'appareil en °C
Indice 96 : température maximale apres mise en marche en °C
Indice 97 : température minimale apres la mise en marche en °C
Indice 93 : Heures de fonctionnement du détecteur

Indice 94 : Nombre de procédures de mise en marche

Indice 95 : Nombre d’opérations de commutation SSCA

600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11
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9.13 PARAMETRES TYPES D’ERREURS

9.14 EVENEMENTS

| ]| - -
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10 DEPANNAGE

LED1 verte éteinte

Pas de tension ou
tension

en-dehors de la tension
de service

Vérifier la tension d’alimentation

LED2 jaune allumée,
aucun objet dans la
zone de détection du
détecteur

Arriere-plan a forte
réflectance (clair)

Modifier I'arriere-plan

Optimiser la configuration du détecteur a I'aide de I'élément de
commande ou de I'lO-Link

Utiliser alternativement un détecteur a réflexion avec suppression
d’arriere-plan

LED2 jaune éteinte Objet
présent dans la zone de
détection du détecteur

Objet a faible réflectance
(sombre)

Optimiser la configuration du détecteur a I'aide de I'élément de
commande ou de I'lO-Link
Réduire la distance entre le détecteur et I'objet

Le détecteur ne réagit
pas lors de I'utilisation
de I'élément de
commande

Configuration 10-Link
Remote active

Activer la configuration du potentiometre IO-Link (Local, indice 65,
valeur 1)

Le détecteur ne réagit
pas lors de I'utilisation
de I'élément de
commande

Elément de commande
verrouillé

Déverrovuliller I'élément de commande avec IO-Link (tenir compte des
Device Access Locks)

Le détecteur ne réagit
pas lors de I'activation
de la broche 2

La broche 2 n’est pas
configurée comme
entrée

Configurer la broche 2 comme entrée via I0-Link ou placer I'appareil
sur le réglage d’usine via |O-Link

Détection perturbée,
plusieurs détecteurs
sont montés a proximité
les uns des autres.

Interférence mutuelle

Augmenter la distance entre les détecteurs.
Configurer la fonction anti-diaphonie avec 10-Link.

Fonctionnement du
détecteur incertain

Configuration
du détecteur
incompréhensible.

Mettre le détecteur hors tension et raccorder la tension d’alimentation.
Réinitialiser le détecteur avec IO-Link et le reconfigurer.

en cas de comportement défectueux de I'appareil :

— Mettre I'appareil hors tension et réinitialiser le réglage d’usine
— Effectuer le diagnostic 10-Link

Si les problemes persistent, contacter le service di-soric.

Préparez les informations suivantes lors d’une prise de contact avec le service apres-vente :

— Numéro de client

— Désignation de I'article ou numéro de I'article

— Numéro de série ou de lot

— Description de la demande d’assistance

600026-0000FR - Rév 1 - 2025/11
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11 MAINTENANCE, REPARATION ET ELIMINATION

11.1 MAINTENANCE

Pendant le fonctionnement, I'appareil fonctionne sans maintenance.

Pour un fonctionnement optimal, veuillez suivre les instructions ci-apres :

— Nettoyez régulierement la face avant a I'aide d’un chiffon doux non pelucheux.
— Vérifiez régulierement la fixation et les raccordements électriques.

11.2 REPARATION

Seul le fabricant est autorisé a réparer les appareils défectueux.

11.3 ELIMINATION

L'appareil doit étre éliminé conformément aux prescriptions nationales en vigueur relatives a I'élimination des déchets et dans le
respect de I'environnement.

| ]| - -
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RESERVE DE FONCTIONNEMENT TYPE (BLANC 90 %)

Réserve de fonctionnement

(1) Distance [mm] Détecteur/Objet
(2) Réserve de fonctionnement

REPONSE TYPE (BLANC 90 %)

Réponse type

(1) Distance [mm] détecteur/
plague de mesure standardisée
(2) Décalage [mm] objet/
axe
(3) Détecteur
(4) Plaque de mesure standardisée
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